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 : חידה

0משקולות שמשקליהן  n-נתונים מאזני כף ו. שלם חיובי nיהא  1 12 ,2 ,...,2n .

כך שהכף הימנית לעולם , עלינו להניח את כל המשקולות על המאזניים בזו אחר זו
, בכל צעד בוחרים משקולת שאינה על המאזניים. אינה כבדה יותר מהכף השמאלית

וממשיכים כך עד שכל המשקולות נמצאות על , מניחים אותה על אחת הכפות
 . המאזניים

 .ימהמצא את מספר הדרכים השונות לבצע את המש

 

  



 זהויות

 יחסי אורתוגונאליות 1
k r n

r

k

n k

k r


   
   

  
 

1

1 k

n n k

k

    
     

    
 

1

1 k

n n

k k

    
    

    
 

 

 
 

 
 

1 1
         mod

0

n rn
k p r npn

pr
k

ת אחר

 
      

   
  



 

21| 1

gcd !
k np n

n
p k

k  

  
   

  
 

נוסחת דובינסקי
1

!

n

n

k k

n k
B

k e k

 
  

 
  

n k

k n

   
   

   
 

 

 


